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RESUMO - O motivo pelo qual foi elaborado este projeto esta ligado a necessidade do entendimento do
processo de automagcéo, acredita-se que sua realizagdo possibilita adquirir um grande conhecimento técnico
onde se aplica as principais ferramentas da engenharia mecéanica e eletrbnica, e também possibilita a
desenvolver o0s conceitos a respeito da automacao.

Como caracteristicas principais o projeto pode se resumir em uma garra semelhante a um robd
cartesiano, possuindo movimento giratério horario e ante-horario, movimento horizontal de ida e regresso, e
movimento vertical ascendente e descendente.

A garra sera encarregada de ilustrar os principios da logistica através da separagdo manuseio e
organizacdo de diversos materiais, no caso do projeto a ser apresentado, pecas cilindricas. A garra sera
acionada por intermédio de trés botdes (um botdo para cada peca a ser posicionada, totalizando trés pecas
por vez), a garra se movimentara até a peca desejada e a recolhe tornando o trabalho automatizado.

As metodologias utilizadas sao: Sistemas Digitais, Eletrdnica, Elementos de Maquinas, CAD,
Solidworks, Desenho Técnico, Informéatica, Processo de Fabricacdo, Projetos — Apostilas.

Sendo o principal resultado obtido: Primeiro Lugar na Feira EXPOETEP 2007

CONCLUSAO:

Suas aplicagBes podem ser das mais diversificadas, desde a manipulacdo de materiais nocivos a
seres humanos, até a manipulagdo de materiais de grandes proporg8es que ndo teriam condi¢des de serem
transportados por seres humanos. As vantagens séo: evitar a exposi¢cdo do homem ao risco, de maneira
simples e totalmente automatica, colaborando também com o aproveitamento de tempo, sendo que
apertando apenas um botdo, a garra se encarrega de todo o resto do processo, deixando o funcionario que

acionou o botéo livre para executar outra tarefa.
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