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Resumo: O nosso projeto baseia-se num aparelho utilizado em clinicas de reabilitagcao e fisioterapia, com
0 objetivo de auxiliar no tratamento de pacientes que sofreram algum tipo de trauma fisico no joelho
resultante tanto de doengas quanto de acidentes.

O objetivo principal de nosso projeto visa que o aparelho seja portatil e de facil manuseio, isso pode ser
facilmente notado pelo fato do aparelho ser facilmente utilizado em lugares planos e é também possivel
utiliza-lo em quase todos os tipo de cadeiras ou bancos, uma vez que 0 mesmo possui travas adaptadas
em prol disso. Apesar de ser um aparelho bem funcional, ndo foi necessario utilizar nenhum micro-
controlador em seu circuito de comando.

Nesse aparelho é possivel regular seu angulo de trabalho com uma pequena chave seletora, também é
possivel condicionar a velocidade desejada em que a fisioterapia sera realizada através de um circuito
PWM de poténcia junto ao motor.

O aparelho apresentado também possui alguns pontos inconvenientes, alguns exemplos deles sdo o
motor (que aproveitamos o para-brisa de uma Kombi), j& que o mesmo consome uma carga moderada de
energia elétrica, para isso foi necessario utilizamos uma fonte de um microcomputador.

Sendo assim, temos a oportunidade de auxiliar um tipo de tratamento fisioterapéutico através da
automacao parcial do mesmo.
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